fach verstellbare Lenksaule,

Elektro Seitenstapler mit Mehrwege-Funktion und Schubmast. Hubhéhen von 3.200 mm bis 6.700 mm (standard). Hydraulische Servolenkung, mehr-
Multifunktions-Display (Elektronik). Proportional-Joysticks fiir die Steuerung des Gerdtes, Mikroprozessorsteuerung fur Fahr-
und Hubantrieb, sowie die Ansteuerung der Rader. Der LAT kann vorwarts und seitlich sowie im Quergang (45°) verfahren werden. Auch eine Drehung
(Rotation) um die Hochahcse ist moglich. Idela fir den Transport und die Lagerung von langen und groen Lasten.
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via dell’Artigianato, 12
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1.1 Hersteller OMG S.p.A. Hydraulische Servolenkun Zusétzl.Gabelppaar hydr. klappbar
1.2 Typenzeichen des Hersteller LAT 20 LAT 25
T = integrierter Seitenschieber Rundumleuchte Zwangsflihrungsrollen
1.3 Antrieb: E (Elektro) E - q = o
10 [ EelEni) o (Loloe)) D eEs) R Riickfahrwarner Vollfreihub fiir Duplex-Hubgerist
1.5  Tragkraft Q(t) 20 25 Gabeltragerneigung Hubhohenvorwahl fiir 5 Ebenen
1:2 t::::s::’;’%punkt ;i'{:’;; fggo Elektronik fiir die Radstellung Zusatzhydraulik
Mast vorgeschoben X1 (mm) 247 Komfortsitz Videokamera mit s/w Monitor i.d. Kabine
Radstand Y (mm) 1.800 ) . . .
Eigengewicht (inkl.Batterie) Kg 5.920 Breiter Gabeltrager Hubhdhenanzeige
Achslast Mast zurlick ( ohne Last) vorne / hinten Kg 4.690/1.230 Zusatzliches Gabelpaar Aquamatik fiir Batterie
Achslast Mast vor ( mit Last ) vorne / hinten Kg 2.400/6.170
Achslast Mast zurlick ( mit Last) vorne / hinten Kg 5.110/3.320 s=standard o=option
Bereifung: plt(Polyurethan) vik(Vulkollan) vik E
Reifengréfle vorne mm 300
ReifengréRe hinten mm 300/ 343 o
Reifen: Anzahl vorn/hinten (x=angetrieben) 1x+2/4 (& ]
Spurweite hinten b 11 (mm) 1.880
S Neigung Hubgeriist / Gabeltrager vor/zuriick alb 2/5 >
= Hohe HubgerUst eingefahren h1(mm) 2.940 . -
3 Freihub h5 (mm) 2.040 “
@ Hub h3 (mm) 6.160 (7,
_g Hohe Hubgerust ausgefahren h4 (mm) 7.200 :
s Hohe Fahrerschutzdach h6 (mm ) 2.498
= Hohe Standplattform/Fahrersitz h7 (mm) 1.263 t
5 Hohe Radarm h8 (mm) 420 . :
Gesamtlange 1 (mm) 3.430 S Ta—
Lange einschlieBlich Gabelriicken 12 (mm) 940 m
Gesamtbreite b1 /b2 (mm) 2.860 L
Gabelzinkenmale slell 40/120/1.200 A E
Gabeltragerklasse / Typ A, B
Gabeltragerbreite b5 (mm) = o
Maf lber Gabeln b3 (mm) 1.200/ 2.940 [
Maf zwischen den Radarmen b4 (mm) 1.287 W ;
Mastvorschub 14 (mm) 1.340 t
Bodenfreiheit mitt Radstand mit Last m2 (mm) 113 T ;
Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 Aufnahmeseite 1200 Ast3 (mm) " . N '
Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 Aufnahmeseite 800 Ast3 (mm) 2.400 " i
Wenderadius Wa (mm) 1.880 17 ;
Lange lber Radarme 17 (mm) 2.200 | b= 221 2
S Fahrgeschwindigkeit mit / ohne Last Km/h 85/9.5
® Hubgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s 0.25/0.3 0.22/0.3
7 Senkgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s 0.3/0.48
§’ Schubgeschwindigkeit mit / ohne Last m/s 0.53/0.6
2 Steigfahigkeit ( S2 30 min ) %
§ max. Steigfahigkeit ( S2 5 min) % 5
Beschleunigungszeit ( 10 m ) s h3 h1 h4 h5 Q)t Q)t
Betriebsbremse M ( mechanisch ) | ( hydraulisch ) IV ( generatorisch ) M/
Fahrmotor, Leistung S2 60 min KW 6 3.160 dx mm 2.450 4.200 1.600 2.0 25
Hubmotor, Leistung S3 15% Kw 9 4.160 dx mm 2.950 5.200 2.100 2.0 25
Batterie nach DIN 43531 /35 /36 A, B, C, nein DIN
Batteriespannung, Nennkapazitit K5 V/Ah 48 /700 5.160 dx mm 3.450 6.200 2.600 2.0 25
Batteriegewicht (£ 5 %) Kg 1.100
Batterie Abmessungen L/W/H mm 1.220 /4241784 Gilees mm SR 200 &l 2 28
8.1 Art der Fahrsteuerung MOS DC 6.660 dx mm 4.200 7.700 3.350 1.7 2.2
8.2 Arbeitsdruck fiir Anbaugerate bar 180
8.3 Olmenge fiir Anbaugeréte ( max. ) I/ min 25 5.160 tx gal i) 2610 6.200 1.710 2.0 25
8.4  Schalldruckpegel am Fahrerohra dB (A) <70 6.160 tx gal mm 2.940 7.200 2.040 1.8 23
Technische Daten nach VDI 2198
Vorbehaltlich produktionsbedingter und / oder technischer Anderungen. 6.660 tx gal mm 3.110 7.700 2.210 1.7 2.2




