Ex 11 3G IIB T4

Ex Il 3D T130°C

Geeignet fiir den Einsatz in
explosionsgefiahrdeten Bereichen der Zone 2 / 22

d400EXZ2

Elektro- Deichsel- Palett- Stapler
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Sichelschmids-

material handling

|Kurzzeichen EGV

Kennzeichen

Gewicht

Rader, Fahrwerk

Grundabmessungen

Leistungsdaten

E-Motor

Sonst.

12 [pdestersotles | | | asmez | asesz: |
m Bedienung Hand-, Geh-, Stand-, Sitz, Kommissionierer -_mm
s sscwerpundabsaa | o | mm | e | a0
19 Radstnd |y | em | 124 | 124
22 acnsmstmtisstom/mmen | | kg | eorwe | worme |
24 |Achsiast Gabolvor mit Lastamrebssotig assotg | | kg | - | .
51 |Bereiung Vollgummi, Superolastk, Luft Polyurothan (Vuko) | | | Vollgummil Polyurethan | Vollgummi  Poyurethan |
3 Ratengrotemssong | || omew | asaw |
m Réder, Anzahl vorn / hinten (x=angetrieben) -_
37 |Spurweite,lastseitig | by | mm | 34 | 34
42 mbgerustomgerawes | n | mm | sl | sTaen |
44l | b | mm | sTabelle | sTabelle |
46 [mitiath | b | |- e
48 [sizhohe/Standhghe | b | oem |- -
410 |HoheRadarme | b |owm |- -
ot wonegesews | ny | oom | w | m
a0 |ungoamacht Gaberackensy | b | wm | om | om0
422 Gavelzimeenmate | sien | mm | eiweis | e
a2 [Gavetragerrete | b | owm | oms | oms
426 |Brots zwschon don Racarmen Lacotichen | b | om | - | .
B I - R
4% [Bovenmamottmite Ragstana | om | oo || %
436 |ensgungorite beipaeto 800 x 00 quer | At | om | @ | am
437 |LangedberdieRadarme | & | oem | - | -
52 Wubgeschwindgheitmtiommetast | | ms | ooz | owiom
54 [schubgeschwindigkenmit/ommetast | | s | o~ | .
5o [mox Swgmmgetmtiometsst | | % || e
o1 [Fanmotor LoswngS260mn. | | w47 | a7
63 jmaeretogn. | | | omss | asime
o5 maermgewent | | kg | oz | arme |
ot [adorFamstowerng | | | Froquonaumioner | Froquonaumichior |

8.4 |Schalldruckpegel, Fahrerohr dB(A) 65 65

Alle Male beziehen sich auf senkrechte Stellung des Hubgerists.

Abweichende Bereifung, andere Hubgeriiste sowie Zusatzeinrichtungen kénnen andere Werte ergeben.

1) Eigengewicht mit Trog 136 und DFFM 2240

2) TFFM + 45 mm 3) TFFM - 45 mm Stand 03_2015



Sichelschmids

material handling

|Kurzzeichen EGV

Kennzeichen

Gewicht

Réder, Fahrwerk

Grundabmessungen

Leistungsdaten

E-Motor

Sonst.

| 12 [TypdesHerstelles | | | deoexz2 |
| 1.4 |Bedienung Hand-, Geh-, Stand-, Sitz, Kommissionierer - | | Handieen |
Cio tscworpunkabstand | ¢ | em | w0 |
19 |Ragstand | y | em | 224 |
i pchsstmibesvomten || kg | owesaass |
24 |nchoatGabolvor,miLostanrossotis tassots | | . | o~ |
[ 3.1 |Berttng Vollgurm,Supersast,Lut, Poyurothan ko) | | | VolgummiPoburethan |
i [etongrtessots || | e |
| 3.5 |Réder, Anzahl vorn / hinten (x=angetrieben) - w2e
37 |spurweite lastseitg | by | em | 34 |
42 |orotubgoristamgotaven | b | om | etwewe |
44w | b | mm | sTabelle |
46 [witabho | h | oom | -
| 48 [Sitzhohe/Standhghe | b | om | - |
| 410 |WoheRadame | b | om |-
415 [Wohegesent | hg | om | 8 |
a0 [Ungoomech. Gabarickons) | | em | ome |
a2 caamormate | sren | em | eimere |
424 [Gabeltragerbreite | b | wm | 75 |
426 Bt vischondonRadarmon Laotischon | b | om | - |

436 |Aroisgangbroto b Patos00 x 20 quer | At | wm | a |
| 437 |Lénge iberdieRadarme | b | wm | . |
sz bgescnwndgiotmtiometst | | oms | omwa |
sa lscbgeschwicigiotmt/ometast | | owe | o[
so mecswgmngtm/ometst | | % | |
ot ramooriesungszeomn | e | o [
63 lmarsTogn. || g |
o5 lmarwgower || g | oz |
O T R R R T2 R

8.4 |Schalldruckpegel, Fahrerohr dB(A) 65

Alle Malke beziehen sich auf senkrechte Stellung des Hubgeriists.

Abweichende Bereifung, andere Hubgeriiste sowie Zusatzeinrichtungen kénnen andere Werte ergeben.

1) Eigengewicht mit Trog 136 und DFFM 2240

2) TFFM + 45 mm 3) TFFM - 45 mm Stand 03_2015
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Bau- und Hubhdhentabelle Duplex-Freihub-Freisicht-Mast Typ 06 1250 kg
41 Neigung Hubgeriist / vor / zuriick Grad - = = = =
4.2 Hoéhe Hubgeriist eingefahren hy mm 1740 1990 2240 2490 2740
4.3 Freihub h, | mm 1215 1465 1715 1965 2215
4.4 Hub h; | mm 2500 3000 3500 3850 4350
4.5 Hohe Hubgeriist ausgefahren hy mm 3025 3525 4025 4390 4890
4.6 Initialhub hs mm - -- - -- -
d412Ex 22
2 1400
£ 1200
£ 1000
> 800
£ 600
k- 400
g 200
3 0
€ 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Hubhdhe in mm
Bau- und Hubhdhentabelle Duplex-Freihub-Freisicht-Mast Typ 06 1600 kg
4.1 Neigung Hubgeriist / vor / zuriick Grad -- - - - --
4.2 Hohe Hubgeriist eingefahren h, mm 1740 1990 2240 2490 2740
4.3 Freihub h, | mm 1215 1465 1715 1965 2215
4.4 Hub h; | mm 2400 2900 3400 3850 4350
4.5 Hohe Hubgeriist ausgefahren hy mm 2925 3425 3925 4390 4890
4.6 Initialhub hs | mm - - - - -
d 416 Ex Z2
o 1800
< 1600
;o
Q
2w
s 600
=2 400
% 208 : : :
& 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Hubhdhe in mm
Bau- und Hubhoéhentabelle Duplex-Freihub-Freisicht-Mast Typ 06 2000 kg
4.1 Neigung Hubgeriist / vor / zuriick Grad -- - - - --
4.2 Hoéhe Hubgeriist eingefahren hy mm 1740 1990 2240 2490 2740
4.3 Freihub h, | mm 1200 1450 1715 1950 2200
4.4 Hub h; | mm 2350 2850 3370 3850 4350
4.5 Hoéhe Hubgeriist ausgefahren h, mm 2875 3375 3895 4390 4890
4.6 Initialhub hg mm - -- - -- -
d 420 Ex Z2
> 2500
E 2000
g 1500
°
£ 1000
Tg’ 500
3 0 T T T T T T !
§ 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
Hubhdhe in mm
Bau- und Hubhdhentabelle Triplex-Freihub-Freisicht-Mast, Trog 136 bis 1600 kg
41 Neigung Hubgeriist / vor / zuriick Grad -- - -- - -- -
4.2 Hohe Hubgeriist eingefahren hy mm 1456 1906 2006 2106 2206 2306
4.3 Freihub h, | mm 891 1341 1441 1541 1641 1741
4.4 Hub h; | mm 2700 4050 4350 4650 4950 5250
4.5 Hohe Hubgeriist ausgefahren hy | mm 3265 4615 4915 5215 5515 5815
4.6 Initialhub hs | mm - - - - - -
d 416 Ex Z2
g 2000
£ 1500
)
2 1000
E’ 500
3 0 . . . . . . . . ‘
© 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500

Hubhdhe in mm
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Technische Information

d 400 Ex 22

Chassis:

Fahrzeugchassis aus hochwertigem Stahlblech
Modernes und extrem kompaktes Design
Optimale Ergonomie und Bedienkomfort
Haube aus schlagzahem Kunststoff
Palettfahrwerk mit 85 mm Vulkollanrollen
FufBschutz aus faserverstarktem Gummi

Hohe Resttragfahigkeit

YVVVVVYYVY

Lenkung und Antrieb:

> Die AC- Technologie erméglicht ein ruckfreies Anfahren und
Abbremsen und verhindert das unkontrollierte Zuriickrollen
beim Anfahren an Steigungen.

> Mittiger, leistungsstarker 1,7 kW Antrieb mit feinfiihliger
ASM Fahrsteuerung

» Energieriickgewinnung beim Bremsen

> Die Sicherheitsdeichsel ermoglicht das sichere Rangieren
auf engstem Raum. Auch bei senkrecht stehender Deichsel
ist ein Mandvrieren in Schleichfahrt méglich

Mast und Hydraulikanlage:

> Duplex- Freihub- Freisicht- Mast aus Spezial- Profilen mit
spielarmer Lagerung durch einstellbare Rollen mit
Gleitfiihrungen, alternativ Triplex- Freihub- Freisicht- Mast
Energiesparende Pumpe

3,0 kW Hubmotor

Feinfiihlige Regelung aller hydraulischen Funktionen mit
integrierter Druckbegrenzung vom Deichselkopf
Temperaturiiberwachte Hydraulikanlage

Y VYVV

Batterie:

» Von 24V 3PzB 225Ah bis 24V 3PzS 300Ah
> Batteriesteckvorrichtung MC 67
» Kranbar

Bremse:

» Generatorische, verschleifdfreie Betriebsbremse, zusatzlich
integrierte verschleifdfreie elektromagnetische Parkbremse

Ausstattung:

» Schliisselschaltschlof Schlief3art KMS1

»> Reduzierung der Fahrgeschwindigkeit bei niedriger
Batteriespannung

» Reduzierung der Fahrgeschwindigkeit in der Masthubstufe

> Radlager mit Abdichtung gegen Spritzwasser

Fahrerplatz:

» Ergonomische Anordnung aller Bedienelemente
» Grof3e Fahrschalter und Bedienelemente in IP 65
» Anzeigedisplay mit Batteriezustandsanzeige,

Betriebsstundenzahler, Wartungsintervallzdhler
> Not - Aus Taster

Zusatzausstattung:

Elektronische Waage

Kiihlhausausfiihrung bis -25°C

Ladeanschlusskasten zur Batterieladung im Ex - Bereich
Rollensystem zum manuellen Wechseln der Batterie
Aquamatik

Fahrwerksbreite und Palettgabeltrager anpassbar
Elektrische Hupe

VVVVVYY

Sicherheit:

Sicherheit durch schwimmend gelagerte Korperschutztaste
Temperaturiiberwachungssystem

Beschichtete Palettgabeln

Vulkollan-/Gummibereifung elektrisch leitfahig
Kunststoffteile elektrisch leitfahig

Sichelschmidt ist durch TUV Nord Cert gem. Atex - Richtlinie
94/9/EG zertifiziert

Die Fahrzeuge werden in Ubereinstimmung mit der
Maschinenrichtlinie 2006/42/ EG entwickelt und gefertigt.
> Sichelschmidt ist durch Lloyds Register nach

1SO 9001:2008 zertifiziert.

q3

Explosionsschutz:

YVVVVYVYYVY

Y

» Fahrzeugkennzeichnung fiir den Gasexplosionsschutz:
Ex 11 3G IIB T4

» Fahrzeugkennzeichnung fiir den Staubexplosionsschutz:
Ex 113D T130°C

» Entsprechend der Kennzeichnung ist das Fahrzeug einsetzbar
in der Zone 2, Zone 22 (aufder leitfahige Staube)

» Konform der ATEX - Produktrichtlinie 94/9/EG

Technische Anderungen vorbehalten.
Stand 03_2015

Auf Anfrage bieten wir lhnen auch gerne kundenspezifische Losungen an

Sichelschmidé

material handling

Im Hilingschen 32 Telefon +49 (0) 2335-6309-0
D- 58300 Wetter Telefax +49 (0) 2335-6309-88

www.sichelschmidt.de
info@sichelschmidt.de





